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Uzivatel’ska prirucka

NAO sa dodava v krabici spolu s grafickou uZivatelskou priru¢kou vo vnutri.
Tu je podrobnejsi postup krok za krokom:

Vyberte NAO-a z krabice a jemne nastavte NAO-a do prikréenej pozicie

Odstante krytku v zadnej Casti hlavy robota a spristupnite ethernetovu zdsuvku a zapojte do nej
ethernetovy kébel.

Internet
connection

Potom pripojte ethernetovy kdbel k VaSmu internetu.




Stacte tlacidlo na hrudi raz a pockajte na dokoncenie procesu spustania az pokym robot nepovie
“OGNAK GNOUK”.

Dgnak Grouk !

Stlacte tlacidlo na hrudi raz.

Hello, im NaO,
My internet adress s

192 168 101 2

NAO povie styri Cisla jeho IP adresy, poznacte si ich.

Otvorte si webovy prehliadac a vpiste tuto IP adresu do adresného riadku.

i 3

192.168 .101.2.

Int@rmet vwrdow

TIP: Uistite sa, Ze ste dali bodky medzi Cisla.

Objavi sa overovacie okno systému windows.

Authentication Required

9 Enter username and password For hiktpsyfzmons sersonsen

User bame: | |
Password:

o ] (e ]




Vpiste predvolené uzivatelské a heslo: nao.

legin nao |
passwornd nao

1

TIP: Uistite sa, Ze ste napisali ,nao” malymi pismenami.

Objavi sa sprievodca prvym pouzitim.

Postupujte podla uvedenych pokynov, aby ste nakonfigurovali Vasho robota.
Pre podrobnejsie informdcie pozrite na: Prva konfiguracia NAO-a.




Prva konfiguracia NAO

TACTILE SENSORS

FRONT & REAR
SPEAKERS (X2] AND MICROPHONES
EARLEDS
INFRARED EMITTER/ CAMERAS [X2)
RECEIVER AND EYELEDS

LATERAL
MICROPHONES [X2)

- SHOULDER JOINT

HEAD JOINT

CHEST BUTTON

-~ BATTERY
HIP JOINT
L WRIST JOINT
PREHENSILE TACTILE SENSORS
HANDS | @

KNEE JOINT

ANKLE JOINT

SENSOR PRESSURE
BUMPERS (X2]

Pri prvom pripojeni NAO-a k sieti Vas sprievodca prvym pouzitim prevedie krok za krokom kltu¢ovymi
nastaveniami:
NAO — sprievodca prvym pouzitim

Nastavenie jazyka a softvéru

Vyberte si jazyk, ktory bude pouZity vo Vasom sprievodcovi.

GETTIMNG STARTELD LaMNGLAG

Kliknite na dalsie tlacidlo.

Nastavenie WiFi pripojenia

Vyberte si jednu z dostupnych WiFi sieti.
Note : choose a Wifi network having one of the Supported personal securities .Pozndmka:
vyberte si WiFi siet, ktord ma jednu z Podporovanych osobnych zabezpedeni.



http://translate.googleusercontent.com/translate_c?depth=1&hl=sk&prev=search&rurl=translate.google.sk&sl=en&u=http://doc.aldebaran.com/2-1/nao/nao-connecting.html&usg=ALkJrhiOYdllAPeDCtsMgMV76c1gZKcG4g#supported-personal-security-nao
http://translate.googleusercontent.com/translate_c?depth=1&hl=sk&prev=search&rurl=translate.google.sk&sl=en&u=http://doc.aldebaran.com/2-1/nao/nao-connecting.html&usg=ALkJrhiOYdllAPeDCtsMgMV76c1gZKcG4g#supported-personal-security-nao

WIFI

Fq \
| Refresh |
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Memory
Securral wath B

Smile
Serwred wath BIWS

Pre podrobnejsie informacie pozrite na: PreCo nastavit WiFi pripojenie.




Vyplrite pozadované parametre a kliknite na tlacidlo Pripojit.

SSID. Now

WPA2

Cancel Connect

TIP: Neodstranujte eSte kabel: sprievodca vyZaduje pripojenie na ethernet.

Kliknite na dalsie tlacidlo.

Prispésobenie VVdsho robota

Zvolte si vlastné meno Vasho robota.

name: Nao

Bolo by uzito€né, ak by bolo iné ako NAO. Kliknite na dalsie tlacidlo.




Zmenite s heslo zaistujuce pristup k robotu.

nao

nao

Varovanie! Heslo si uschovajte! Heslo robota je povinné pre pripojenie sa k robotovi a k jeho
webovej stranke.

Kliknite na dalsie tlacidlo.

Vyplrite prihlasovacie meno a heslo, ktoré ste pouzili na pristup k Aldebaran Cloud.

Kliknite na dalsie tlacidlo.




Dva pripady zlyhania: Upravili ste meno robota.

A ¥

Rkt fow

Uistite sa, Ze robot je doplna nabity alebo lepSie pripojte nabijacku a kliknite na tlacidlo
Restarovat teraz. Neupravili ste meno robota.

Finish

Kliknite na tlac¢idlo Dokoncit a dostanete sa na webovu stranku NAO-a.

Pripojitelnost
Ethernet

1xRJ45 - 10/100/1000 base T.
Odstante krytku v zadnej casti hlavy robota a spristupnite ethernetovy port.

Komunikdcia medzi Choregraphe a robotom.

NAO V5 IEEE 802.11 a/b/g/n

NAO V4 aV3.x |EEE 802.11 b/g/n

Bezpecnost: 64/128 bit: WEP, WPA/WPA2.




USB

Zvycajne sa na aktualizaciu systému robota pouziva USB port, aby sa pripojilo externé zariadenie ako
napr.: Kinect alebo Asus 3D senzor, alebo zariadenie Arduino. Priklad implementdcie poskytuje nas
partner: http://www.humarobotics.com/en/robotics-lab/nao-and-arduino.html

Odstante krytku v zadnej €asti hlavy robota a spristupnite USB port.

Krytka v zadnej Casti hlavy robota
Pristup na webovu stranku NAO-a

Uistite sa, Ze je robot zapnuty.

Stlacte tlacidlo na hrudi raz. NAO povie Styri Cisla jeho IP adresy, poznacte si ich.

Hello, i Mad
My internet adress s

192 168 101 2

RieSenie problémov: Ak NAO povie ,, Nembzem sa pripojit k sieti”: Skontrolujte dostupnost Vase;j
lokalnej siete. Vypnite a zapnite robota. Skontrolujte nastavenie WiFi: Nastavenie WiFi
pripojenia NAO-a.

Otvorte webovy prehliadac a vpiSte tuto IP adresu do adresného riadka.
p 3 '
u 192 148 101 S_J

Infermed warndow

Objavi sa overovanie systému Windows.

Authentication Required

6 Enter username and password For httpsff Fomnes sessen

User flame: ||

Password:

e



http://www.humarobotics.com/en/robotics-lab/nao-and-arduino.html

Vyplnte:

UZivatelské meno: nao

Heslo: vlastné heslo, ktoré ste nastavili pre robota.
Predvolené heslo je nao.

Ak ste stratili Vase heslo, vid: Zabudli ste Vase heslo.

Vysledok: objavi sa webova stranka NAO-a.
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Shut down Reboot

John 7

Poznamka

Ak robot este nebol nastaveny, objavia sa miesto nej inStrukcie NAO — sprievodca prvym pouZitim:

postupujte podla uvedenych pokynov a nasledne budete mat pristup k webovej stranke NAO-a.
Pristup na webovu stranku NAO-a pomocou Choregraphe.




Spustite Choregraphe.

=
¥

Vyberte Pripojenie > Pripoijit k alebo kliknite na tladidlo “-'  Pripojit k.
Zobrazi sa widget pripojenia.

C Connect to_ a1 |
' Use fioed port 5559
+* Status Mame Port hid
Use fixed Pfhostname | 10.2.1.136 w
* @ Ariane Jocal. 10.0.252.151
*¥% ALD-0047-LAJocal. a558 10.0.254.2
- ALD-0594-DE-lcal 95358 10.0.252.110
] ALD-0651-DE_local. 9559 10.0.254.177
T3 ALD-0902-DE.cal 9550 10.0.254.144
':"E ALD-0926-DE.local Q559 10.0.252.120 -
==

Kliknite pravym tlacidlom mysi na zeleného NAO-a a vyberte Zobrazit webovu stranku.

Pristup na webovu stranku NAO pomocou mena

Otvorte webovy prehliadac.

Ak poznate nazov hostitela NAO-a:

Napiste: [naoHostName].local do adresného riadku.
V predvolenom nastaveni to je: nao.local

Ak neviete aky je nazov hostitela NAO-a:

L
Kliknite na Bonjour *# ikonu.

Dvakrat kliknite na meno NAO-a.

Bonjour je koncipovany spolocnostou Apple a predvolene nainstalovany na pocitatoch Mac OS X a
Linux (Avahi). V systéme Windows je automaticky nainstalovany pocas instalacného procesu
Choregraphe.Pre vsetky informdcie o Bonjour, vratane udelovania licencii, navstivte oficidlne stranky:
http://support.apple.com/kb/DL999



http://support.apple.com/kb/DL999

Ako pripojit NAO cez WiFi

Odstante krytku v zadnej ¢asti hlavy robota a spristupnite ethernetovu zdsuvku.

Pripojte ethernetovy kdbel.

Internet
connection

Potom pripojte ethernetovy kabel k Vasmu internetu.
Pre dalSie podrobnosti vid: Zapojenie mojho robota do Ethernetu.

Chodte na webovu stranku NAO-a a prihlaste sa.
Pre dalSie podrobnosti vid: Pristup na webovu stranku NAO-a

Na stranke Nastavenie siete, vyberte a nakonfigurujte WiFi siet.

Vysledok: Wifi pripojenie je nastavené, mozZete teraz odpojit ethernetovy kabel a zatvorit krytku
v zadnej Casti hlavy robota.

Nastavenie siete

Cast nastavenie siete VAm umoZfiuje nastavit pripojenie k sieti.
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NETWORK SETTINGS
Refresh

1 Now ﬁ

Futly conmected

o))

armtest24
Secwrod mth WPA2

Here&Now!
Secwvred mth WPA2

)

.))

Memory

)

-

Preco je dobré nastavit WiFi pripojenie?

NAO-a mézete pripojit k Vasmu pocéitacu pomocou kablového alebo WiFi pripojenia:

Kablové pripojenie je nevyhnutné pri po¢iatocnom nastavovani.

Wifi pripojenie je vysoko odporicané akonahle sa NAO za¢ne pohybovat.

Varovanie

Uistite sa, Ze NAO nie je spojeny s ethernetovym kdblom pri vykonavani pohybov, pretoZze by mohol
vytiahnut kabel alebo poskodit port.

Ako nadstavit WiFi pre NAO

Vyberte si jednu z dostupnych WiFi sieti.
Poznamka: vyberte si WiFi siet, ktord ma jednu z Podporovanych osobnych zabezpeceni.

Vyplrite pozadované parametre a kliknite na tladidlo Pripojit.

Now

v WPA2

Cancel Connect



http://translate.googleusercontent.com/translate_c?depth=1&hl=sk&prev=search&rurl=translate.google.sk&sl=en&u=http://doc.aldebaran.com/2-1/nao/nao-connecting.html&usg=ALkJrhiOYdllAPeDCtsMgMV76c1gZKcG4g#supported-personal-security-nao

Podporované osobné zabezpecenie. NAO podporuje osobné zabezpecenie WEP, WPA a WPA 2.

Poznamka
Pre WEP je podporované iba heslo zlozené z 5 znakov, pre WEO40 z 12 znakov, uprednostnite vidy

Sestndstkovy kéd, ktory je Standardom.

Nastavenie pripojenia za proxy
Testovana konfiguracia: Squid - HTTP CONNECT — bez overenia.
Ak chcete pripojit NAO-a za proxy:

Vyberte si jednu z dostupnych sieti.

Ak nie je siet zabezpecen4, ¢akajte na pripojenie, potom opat kliknite na tlacidlo, aby sa zobrazili
parametre.

WPA2

Cancel Connect

Skontrolujte okno s moZnostami rozsirenych nastaveni.

WPA2

Cancel Connect

Vyberte zo zoznamu moznost manudlneho nastavenia.




Cancel Connect

Vyplrite pozadovené parametre a kliknite na tlacidlo Pripojit.

Nastavenie WiFi pripojenia k skrytej sieti

=2
Kliknite na Pridat tlacidlo WiFi.
Poznamka: vyberte si WiFi siet, ktora ma jednu z Podporovanych osobnych zabezpeceni.

Vypliite pozadované parametre a kliknite na tlacidlo Pripojit.

Nastavenie kablového pripojenia

Vystraha
Uistite sa, Ze NAO nie je spojeny s ethernetovym kdblom pri vykonavani pohybov, pretoze by mohol

vytiahnut kabel alebo poskodit port.

Odstante krytku v zadnej ¢asti hlavy robota a spristupnite ethernetovu zdsuvku.

Pripojte ethernetovy kabel.

Internet
connection



http://translate.googleusercontent.com/translate_c?depth=1&hl=sk&prev=search&rurl=translate.google.sk&sl=en&u=http://doc.aldebaran.com/2-1/nao/nao-connecting.html&usg=ALkJrhiOYdllAPeDCtsMgMV76c1gZKcG4g#supported-personal-security-nao

Potom pripojte ethernetovy kabel k VdSmu internetu.

Pre dalSie podrobnosti pozri: Zapojenie mojho robota do Ethernetu.
Kablova siet sa zobrazi v zozname.

;ﬁT JOHN » e AALDEBARAN
/

Refresh

B wired

Vyberte si kdblov siet.

Zapojenie mojho robota do Ethernetu

Ak mate router s ndhradnym ethernetovym portom: T
Pripojte ethernetovy kdbel do routeru. —

Router sa bude spravat ako DHCP server a dd NAO-vi jeho IP NAU
adresu.

Alternativy

Ak nemate nahradny ethernetovy port alebo vobec Ziadny router:
Pripojte ethernetovy kadbel do Vasho pocitaca.

Iba pre Linux: pozri Lokélna linka ako alternativa k DHCP s cielom zistit, ¢i Vas spravca siete je

nastaveny na pouzitie s lokalnou linkou.

. - NAD




Poznamka: v pripade, Ze sa pripojite k miestnemu pocitacu, Aldebaran klaud nemusi byt
dosiahnutelny. Avsak pripojenie na webové stranky NAO-a a Choregraphe je stdle mozné.

NAO

HitHiHHH




Aktualizacie
Sekcia Aktualizacia umozriuje nastavit a riadit odkaz na Aldebaran Coud.

)

/,,* JOHN » & | 3% ALDEBARAN
LA
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UPDATES Edit account

Registracia Vasho NAO

Na pocitadi pripojenom k internetu zobrazte webovu stranku NAO-a.
Pre viac informacii vid: Pristup na webovu stranku NAO-a.

Kliknite na Aktualizacie stranky.

Kliknite na tladidlo Upravit konto.

= | -
/,'(-;r JOHN 2 En l-\ALDEB\éRuA!.‘
g

®

CONNECT YOUR ROBOT TO YOUR (‘gack)
ALDEBARAN ACCOUNT —

E-mail: |

Password:

| Connect




Zadajte email a heslo svojho Aldebaran Klaud uctu.

Kliknite na tladidlo Pripojit.

Aktualizacia Vasho NAO

Uistite sa, Ze vas NAO je zapnuty a pripojeny k sieti.

Nie ste si isti?

Stlacte raz tlacidlo na hrudi.

Ak NAO povie svoje meno a IP adresu, pripojenie je v poriadku.

Na pocitaci, ktory je pripojeny k internetu zobrazte webovu stranku NAO-a.
Pre dalSie podrobnosti vid: Pristup na webové stranky NAO-a.

Kliknite na Aktualizaciu stranky.

Obijavia sa aplikacie, ktoré musia byt aktualizované.

1= .
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LPDATES Edit account
212 app
0 ipd
Update All
check-update [0.8.8 29 KB X
radio-fip [2.0.0, 19 KB] X

Uistite sa, Ze Autondmny Zivot je vypnuty.
Pre dalSie podrobnosti vid: Zapnutie a vypnutie autonémneho Zivota.

Kliknite na tlaéidlo Aktualizovat vsetko.




Ked musim aktualizovat svojho NAO-a

Mozete spustit aktualizaciu pomocou webovej stranky NAO-a ked:

chcete ziskat poslené verzie uz nainstalovanych aplikacii

ste si zvolili nové aplikacie v Apps 2.0 Store.

Pre dalsie podrobnosti vid: Vyber aplikacii na inStalovanie.

Stahovanie obrazu systému

Ked je novy obraz systému pripraveny na stiahnutie, webové stranky NAO-a zobrazia upozornenie:

A new system image is available. You
should download it, then you will be asked
to reboot your robot to perform the
Installation.

Cancel Later ) Download ]

Toto automatické stahovanie je vysledkom nastavenia definovaného v Apps 2.0 Store. Pre dalsie
podrobnosti vid: Nastavenie automatickej aktualizacie systému.

Ak chcete stiahnut obraz systému:

Kliknite na tlacidlo Stiahnut.
Objavi sa okno priebehu stahovania.

Downloading a new system image.




YOUR ROBOT IS ALMOST READY!

Your robot needs to reboot now.

A X

P "

Reboot now |

|
% y
- #

Skontrolujte Uroven nabitia batérie.

Dolezité: uistite sa, Ze batéria robota je doplna nabita: nedostatok energie pri aktualizovani by
mohlo nechat robota v stave ohrozenia.

Tipy: ak ma Vasa batéria obmedzenu akpacitu, mali by ste nechat nabijacku zapojenud pocas
aktualizovania. Bolo by vSak mudre objednat novu batériu.

Kliknite na tlac¢idlo Restartovat teraz.
Proces restartovania moze trvat dlhsi ¢as.
Pre dalSie podrobnosti vid: Aktualizacia.




PAvodna webova stranko NAO
Ako sa dostat na pévodnu webovu stranku NAO-a

Pristup na webovu stranku NAO-a.

- '
/-'v JOHN » e I_\ALDEBARAN
r
A_lfn_‘
MY ROBOT (‘Shutddamd Reboot |
John 7
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D 52 @ lve by default: @K

Pre dalSie podrobnosti vid: Pristup na webové stranky NAO-a.

Vyber ? > Former robot web page.

7 En = ALDEBARAN

Zobrazi sa obrazovka nizsie.
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Authentication Required

Passwerd
_Logn |

Vyplrite policko s heslom a kliknite na tladidlo Prihlasit sa.
Prednastavené heslo je nao.
Ak ste stratili svoje heslo, pozrite na: Zabudli ste heslo.




Domovska stranka

P S R

= ALDEBARAN
"

About Network Seftings Advanced

_—Taoki

L g version 114
S Acthe

Langusge French
Bamery 100%
Network
Ethemnet 10025367
WiFL

A Menu O nas: zobrazi sa domovska stranka
Siet: umoznuje nastavenie bezdrdtového pripojenia NAO-a a ziskat
dalsie informécie o jeho sietovom pripojeni.
Nastavenia: umoznuje nastavit rdzne preferencie.
Dalie nastavenia: pristup k daldim informacidm o NAO-vi,k
systémovym a hardvérovym informdciam.
UZito€né najma pri rieSeni problémov.
Odhl3senie: ukonci pripojenie robota.

B Keyinformation Zobrazi kratke zhrnutie systému NAO-a.
Kliknutim na informaciu sa rychlo dostanete na prislusnu podrobnu
stranku.

C NAO’s picture Nie ste si isti, Ze ste pripojeni k sprdvnemu robotovi? Nech Vam
povie kratku vetu.
Kliknite na obrazok NAO-a, aby sa objavila bublina.
Upravte pripadne text.
Stlacte Enter.




Siet

About MNetwork Seftings Advanced
Connechions

Dewion Mame  Ip Address Mnc Address
[Etrmt 100262 963 002180 idealord
Wi na 0004341708
Country

FR "-'l Sal | Cument country code: FRL

Available networks

Mitrmm: Stale  Sirength
Wired onling 0
ALDEBARMN-MAD il <]
PRE:-FPRODMCAROTE il &7
ALDEBARAN L] =]
HAROTZ e &5

Tethering g

Disabled

Sacurity

WipafvpaZ parsonal
WipaWpaZ parsonal
‘WpaipaZ personal
Wpa'Wpal personal

= ALDEBARAN
F A" fesbicc

ictnvale hethering

0

Farvorile

Nizsie uvedena tabulka uvadza informacie zobrazené na Sietovej obrazovke.

Connections

Adresa a Mac Adresa kablového aj bezkablového pripojenia, ktoré
sa aktudlne pouZiva.
Tladidlo zdielania Vam umozriuje aktivovat pokrocilé funkcie.

Pre dalSie podrobnosti pozri: NAO ako mobilny bod WiFi pristupu

Country

Aktudlna krajina sa vyuZiva na zistenie WiFi sluzby.

Available networks

Zoznam dostupnych sieti, kablovych i bezkablovych.

Ak chcete nakonfigurovat nové pripojenie:

Klikniti na siet, ktoru chcete pouzit.

Pre dalsie podrobnosti vid: Standarna WiFi konfiguracia.




Nastavenia

Settings

Advanced

biew Hame [naal M

=

AsSWond

Oid Password
Hew Fappwoed
Confimm Passwond Salvdr

Web Services

Zoznam nastaveni

[
= ALDEBARAN

P T

Name

Nazov hostitela NAO-a. Uistite sa, Ze Vas NAO

ma jedinecné meno pri vstupe do komunity.

Password

Pre tuto webovu stranku, ale tiez pre ftp a ssh

pripojenie.

NAOgi — uzivatelské
ucty, FTP pristup,
Pristup NAO-a cez ssh.

Web Services

Umoziuju priradit Vasho NAO-a iba
s autorizovanym uUctom Aldebaran Robotics.

Webové sluzby
Aldeberan Robotics

NAO‘s buddy icon

Ikona kamardta alebo avatara sa pouziva na
zastupovanie Vasho robota.

Widget pripojenie

Language Nastavenie jazyka NAO-a na syntézu reci
a rozpoznavanie.
Time Zone Pre robota je dolezité vediet kolko je hodin.
Volume Nastavenie hlasitosti NAO-vych Ako nastavit hlasitost

reproduktorov.

NAO-a, Reproduktory.

Fall Manager reflex

Povolit deaktivovanie bezpecnostnych
reflexov.

Suhlas na deaktivaciu
bezpecnostnych
reflexov

Issue Reporting

Ak je to mozné, hlasenia o problémoch sa
automaticky odoslu do Aldebaran Robotics
a potom sa odstrania z robota pri restarte.

Ako ziskat hldsenie o
probléme

Remote Controls

Umoznuje konfigurovat infracervenu
interakciu s externym infracervenym
zariadenim.

Nastavit dialkové
ovladanie




RozSirené nastavenia

Naoqi Allows you to start, stop or restart NAOqi, and to visualize currently Monitoring
running modules. NAOQqi

Umozniuje spustit, zastavit alebo restartovat NAOq;i a vizualizovat
aktualne spustené moduly.

Packages Displays the packages currently uploaded.
Zobrazuje aktudlne nahraté balicky.

Memory  Umoznuje vyhladat akékolvek pamatové kltice za Gcelom overenia ~ ALMemory
aktualnej hodnoty.

Process Zobrazi aktualne beZiace procesy.

Hardware Zobrazi uZitoéné informécie o Zariadenaich, Kiboch, Konfiguracii
a Teplotach.
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Suvisiace témy

Webové sluzby Aldebaran Robotics
Kazdy robot méze byt spojeny iba s autorizovanym uzivatelskym G¢tom Aldebaran Robotics. Tymto

spbsobom budete schopni ziskat pristup k rozsirenym nastaveniam, hned ako budu k dispozicii
online.

Ak chcete spojit svoho robota

Vyplnte formuldr s uzivatelskym menom a heslom, ktoré pouzivate na pripojenie na stranky
Aldebaran Robotics a kliknite na tlacidlo Pripojit.

Oznacte policko Zapamatat si ma, aby sa uloZili informacie o pouZivatelovi, takZe robot sa bude
maoct automaticky pripojit k webovym sluzbam uz pri spusteni. Ak ho neoznacite, budete musiet
vyplnit tento formular znova, aby sa robot pripojil.

Suhlas na deaktivdciu bezpecnostnych reflexov

ist na Povodnu wenovu stranku NAO-a.

Kliknat na zalozku Nastavenia.

Skontrolovat okno Spravcu reflexu padu.
Fall Manager reflex

Ifthi= option is enabled, it becomes possible to disable the Fall Manager reflex.

I Permit Deactivation of the Fall Manager reflex.

Pop-up poziada o potvrdenie.

Permit Deactivation of the Fall Manager reflex

WARMING: The FallManager is designed to protect your robot. When NAO
senses that it is starting to fall, it prepares a defensive position and reduces the
stiffness of its joints in order to minimize damage. Tests have shown that this
significantly reduces the chance of breakage.

MOTE: This change will not itself deactivate the FallManager. Use
,  AlLMotion_setFallManagerEnabled(false) to deactivate this reflex.

| understand the risks |

Mo thanks, | preferto be protected |




Kliknutim na tlacidlo: Beriem na vedomie rizika, ktoré mézu vzniknut pri deaktivacii Spravcu
reflexu padu a dalsim bezpeénostnym reflexom.

Pristup k Apps 2.0 Store

V pocitaci, ktory je pripojeny k internetu kliknite na odkaz alebo ho vpiste:
https://cloud.aldebaran-robotics.com/

Aldebaran Store

Kliknite na tlacidlo Prihlasit sa.
Zobrazi sa stranka Prihlasit sa alebo vytvorit si Ucet.

LOGIN OR CREATE AN ACCOUNT

NEW CUSTOMERS REGISTERED CUSTOMERS

v

VpisSte sem svoj email a heslo.

Kliknite na tlacidlo Prihlasit sa.
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RieSenie problémov
Nemam uzivatelsky ucet:

Kliknite na tlac¢idlo Vytvorit Ucet.

Vyplnte registra¢ny formular.

Kliknite na tlacdidlo Vytvorit.

Nacitanie aplikacif
Vyberte si aplikacie, ktoré chcete instalovat

Na Apps 2.0 Store vyberte Aplikacie.

~ st
-—
F A s ore APPLICATIONS - CHANNELS HES - FAN SHOP - MY APPS

CATEGORIES Bl o Marase ot W 4 Stem tpiore [l -+ Profte Comters |

APPLICATIONS 23] 8

See all Daily Life

N 3

G To Rest

oo
T - COTTEED

Blind My

B oo L — -

Dances (2] See all Dances

W

nttpe/isicnsd aldebanmn-soboticycom appkcation/stsnameur-dance h m

Pre dalSie podrobnosti vid: Pristup k Apps 2.0 Store.




Vyberte si Kategoriu.

Mobzete pouzit filtre Vydanie a Modely.

Kliknite na aplikaciu, ktoru chcete instalovat.

Kliknite na tla¢idlo Instalovat alebo Testovat.

Vyberte vydanie na instaldciu.
Standardne je predvolena automaticka aktualizacia posledného vydania. MozZete si tiez
vybrat poslednu verziu beta.

Kliknite na tlacdidlo Instalovat.
Aplikacia sa nainstaluje pri dalSej aktualizacii robota.
Pre viac informdcii vid: Aktualizacia NAO-a.

Riesenie problémov

Ak sa objavi sprava ,,Nemate zaregistrovaného Ziadneho robota na svoj Ucet, zaregistrujte si robota,
aby sa mohli instalovat aplikacie®, pozrite na: Registracia NAO-a.

Predplatenie si kandla

Prostrednictvom kanala sa dynamicky aktualizuju aplikacie vo Vasom robotovi.

Ak si predplatite kanal, zaistite tak, aby sa potrebné aplikacie automaticky pridavali, aktualizovali

a odstranovali, ak je to potrebné.

Ak si chcete predplatit kanal

Uistite sa, Ze ste vlastnikom Aldebaran robota.

V Apps 2.0 Store si vyberte Kanaly.

Agps 20 ~

= sk
VA s ore APPLICATIONS - CHANNELS - ACCESSORIES - FAN SHOP - MY APPS - MANAGE

Channels for ot LOTHTNT0MET) of Mary =

Basic Channel

Pre dalsSie podrobnosti vid" Pristup k Apps 2.0 Store.




Kliknite na Kanal, ktory si chcete predplatit.
Zobrazi sa zelend potvrdzovacia znacka.

Basic Channel LY 4

This channel provides all needed applications for a first expenence
with Autonomous Life and Dialog. Compatible with MAOqi 2.1.2.17.

Akonahle je Vas NAO zapnuty a pripojeny, prostrednictvom Kandla sa automaticky zaktualizuju
posledné verzie aplikacii a zdrojov, ktoré su v nom obsiahnuté.

Aplikdcia sa nainstaluje pri dalSej aktualizacii robota.

Pre viac informacii vid: Aktualizacia NAO-a.

Zdkladny Kandl
Nastavenie automatickej aktualizacie systému.

V Apps 2.0 Store si vyberte Moje aplikacie.

= st
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FAl s Ore APPLICATIONS - CHANNELS - ACCESS0RIES - FAN SHOP - MY APPS - MANAGE

| 3 Vi Prosie [l Syt Uocote Y <+ Proe Corert |

Pre dalSie podrobnosti vid" Pristup k Apps 2.0 Store.

Kliknite na tlacidlo Nastavenie aktualizacie systému.

Choose | Remove Sysiem Upgrade bor MyProlils

Hobol System Auto Update Conbiguralion i

el U This. comfigurabion:

Vyberte si poZzadované parametre.




Kliknite na tladidlo Pouzit tuto konfiguraciu.
Robot prepojeny s Vasim u¢tom bude podla potreby aktualizovat svoj systém.

Ako sa dozviem, Ze je aktualizacia systému pripravena.

Ked' sa stiahne novy obraz systému z Apps 2.0 Store:

Webova stranka NAO-a tieZ zobrazi spravu:

Pre viac informacii vid: Stahovanie obrazu systému.

Ak nechcete kontrolovat Webovu stranku NAO-a, potom Vas bude oznamenie informovat, ze by ste
mali reStartovat pocitac.

Pre dalsie podrobnosti pozri: Apps 2.0 Store — oznamenia.

Menu, Panely a Panely nastrojov v kocke

Hlavné okno
Pri zapnuti sa zobrazi nasledovné rozhranie.

€ Unttied® - Choregraphe (Consnected to a virtual robot) =191 x
Fle Edt Comection Vew Mep
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[ set Language
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Say some text. Note Bt you must cpen the
bex & anter the text,

« »

Toto rozhranie obsahuje Panel Menu, Panel Nastrojov a mnoho inych Panelov.




Panely

V predvolenom nastaveni su zobrazené tieto panely:

L Unttied*

e Ot Cowecton Vew Meb

Choregraphe (Connected to a virtual robot )

OO @ & ™ ) &

| Daioy
[ sav
E Set Language

Say some text. Note Bhat you must open the
Box b enter the text.

Project content panel
Panel obsah projektu

Pose library panel and
Video monitor panel
Panel supisu pol6h a Video monitor

B Boxlibraries panel E
Panel pola kniznice

Flow diagram panel
Panel vyvojovy diagram

Robot View and
Robot applications panel
Prehladové menu robota a Panel s aplikdciami

V prehladovom menu mdzete najst viac podrobnejsich panelov:



file:///C:/Program%20Files%20(x86)/Aldebaran%20Robotics/Choregraphe%20Suite%202.1/share/doc/software/choregraphe/panels/project_content_panel.html%23chore-project-content
file:///C:/Program%20Files%20(x86)/Aldebaran%20Robotics/Choregraphe%20Suite%202.1/share/doc/software/choregraphe/panels/pose_library_panel.html%23chore-pose-library-panel
file:///C:/Program%20Files%20(x86)/Aldebaran%20Robotics/Choregraphe%20Suite%202.1/share/doc/software/choregraphe/panels/video_monitor_panel.html%23video-monitor-panel
file:///C:/Program%20Files%20(x86)/Aldebaran%20Robotics/Choregraphe%20Suite%202.1/share/doc/software/choregraphe/panels/box_libraries_panel.html%23chore-box-libary-panel
file:///C:/Program%20Files%20(x86)/Aldebaran%20Robotics/Choregraphe%20Suite%202.1/share/doc/software/choregraphe/panels/robot_3d_view.html%23d-nao-panel
file:///C:/Program%20Files%20(x86)/Aldebaran%20Robotics/Choregraphe%20Suite%202.1/share/doc/software/choregraphe/panels/robot_applications.html%23chore-robot-applications-panel
file:///C:/Program%20Files%20(x86)/Aldebaran%20Robotics/Choregraphe%20Suite%202.1/share/doc/software/choregraphe/panels/flow_diagram_panel.html%23chore-flow-diagram-panel

.'t Dacg Sute
* Al motons
B T =
[~ e ATTNG o
Say: ) I v
Soy some text ToNe Pt you st 0en B
Sox 35 et e Seat. Rebesh perod (esk |30 o
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A Script editor panel C Dialog panel
Panel editor pisma Panel dialog
B Resource viewer panel, D Undo stack panel
Memory watcher panel Vrétit spat panel zasobnika

and Log viewer
Panel prehliadac zdrojov,

Panel sledovanie pamati a
Prehliada¢ zaznamov
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Tieto tlacidla su skratky pre Ukony, ktoré budete ¢asto potrebovat pri vytvarani spravania. VSimnite
si, Ze kldvesové skratky su tieZ k dispozicii.

Kg @ ‘\@ Vytvorit novy projekt, otvorit alebo ulozit Projekt.

« Q@

Vratit spat a opakovat posledny krok spraveny v diagrame.

| @ ] Pripojit, odpojit alebo pokusit sa pripojit Aldebaran robota znovu. Pre
viac informdcii o pripojeni vid' Spravovanie pripojenia.

Spustit a zastavit otvorené spravanie.
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Sledovat varovania a chybné spravanie, ktoré sa moze vyskytndat pri realizacii Vasho
spravania.

Znazornenie vyvoja ukazuje stav nacitavania, ked kliknete na tlacidlo Spustit.
Tento indikator méte byt:

Prevazne sivy: spravanie nie je nacitané.

Presuvanie nahor a nadol: spravanie sa nacitava.

Modry: spravanie je nacitané.

Umoziiuje nastavit hlasitost NAO-vych reproduktorov.

Aktivovanie / deaktivovanie rezimu animacie, ktory Vam umozni lahko manipulovat
s Vasim robotom a uloZit jeho polohu.

Pre viac informdcii vid' Zac¢iname s reZimom animacie.

Toto tlacidlo mozZe byt:

Zelené: rezim animdcie je deaktivovany.

Oranzové: prechodny stav, ked rezim animacie sa bud' stahuje alebo odstranuje.
Cervené: rezim animdacie je aktivovany.

Zapnutie alebo vypnutie autonémneho Zivota robota. Pre viac informdcii vid"
ALAutonomouslife.

Ak ste zapli Spravanie a je zapnuty aj autondomny zZivot, Choregraphe ho spusti
pomocou ALAutonomousLifeProxy::switchFocus().

Tladidlo spankového rezimu. Vypina sa tuhost robota.
Ak V3s robot stoji, pred nastavenim tuhosti sa prikrci.

Tladidlo budenia. Zapina s tuhost robota. Ak je navy$se Vas robot prikréeny, dostane
sa do vystretej polohy.

Varovanie

Nedotykajte sa Vasho robota pocas prebudzania, pretoZe diagnostika aktivity moze
vykazat falosne pozitivne vysledky.

Poukazuje nauroven nabitia NAO-vej batérie.

Tento indikator méze byt:

Zeleny: Uroven batérie je takmer na maxime.

OranZovy: Uroven batérie je stredna.

Cerveny: Urovef nabitia batérie je velmi nizka a V43 robot sa vypne v priebehu
niekolkych minut, ak ju nedobijete.
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Vase prvé kroky v Choregraphe
Ako dosiahnut, aby NAO niec¢o urobil ?

Priklad: aby Vas robot povedal ,Hello!”

Vyberte polia z panela Priecinok Vyberte Audio > Voice > Say box.
kniZnice.

Pretiahnite ich do Panelu vyvojovy diagram.

Pripojte ich tak, aby bola definovana Tahajte my3ou od El'po(:iatku sprdvania (onStartr) aZ

naslednost krokov, ktoré sa maju po Ezaéiatok pola (onStart), aby sa vytvorilo spojenie
vykonat. ako je zndzornené na obrdzku nizsie.
I
Say o |

0 EE‘

Ako pripojit NAO na Vas pocitac ?
Ak chcete pripojit Choregraphe k NAO-vi:

Vyberte Connection > Connect to menu.

Zobrazi sa widget pripojenia.
€ Connect to_ x|

21 ¥ Use fed port )

Use foed Pihostname | 10.2.1.136

w @ Arane Joca ] 10.0.252.151

§ ALD-0047-LA.local. 9559 10.0.254.2

: ALD-0594-DE.bcal 9559 10.0.252.110

i ALD-0651-DE.ocal 9558 10.0.254.177

3 ALD-0902-DE Jacal 8554 10.0.254.144

UV ALD-0926-DE.local 9559 10.0.252.120

Vyberte svojho robota, potom kliknite na tlacidlo Pripojit.




Ako prebudit NAO ?

L
Kliknite na K'* tlacidlo budenia v paneli nastrojov.
Preco je potrebné prebudit NAO ?
Prebudit znamena zastavit tuhost vietkych motorov. Navysse, ak je robot v prikréenej polohe, prejde
do vzpriamene;.

V Choregraphe akcia nastavit tuhost alebo ,zotrodit” slizi na napajanie motorov Vasho robota. Ak
Vas NAO nie je vystuzeny, jeho koncatiny su makké ako babka a jeho motory nemaju energiu. Ak
chcete zacat riadit spravanie a vidiet aj vysledky na VaSom pripojenom robotovi, musite ho vystuzit
a dat energiu motorom.

Ak chcete ist este dalej

Miesto toho, aby ste vystuZili vietky kiby NAO-a, je moZné nastavit tuhost kazdého kibu samostatne.
Pre podrobnejsie informacie pozri Vlastnosti koncatin v Prehlade robota.

Tuhost je tiez mozné nastavit pri vykone spravania na prostrednu hodnotu, kedZe vietky akcie
nevyZaduju rovnaku silu. Ak to chcete urobit, pridajte pole Nastavenie tuhosti do Vasho Spravania.
Ako spustit Spravanie

Ak chcete spustit Spravanie (Behavior):
Vyber Connection > Play alebo

> ,
Kliknite na tlacidlo Prehrat v paneli nastrojov.
Sprdvanie Vasho zakladného vyvojového diagramu je teraz vykonavané robotom, ku ktorému ste
pripojeni.

Ak chcete ist este dalej
Akondhle sa zapne spravanie, moZete tieZ spustit nepripojené osamotené polia prostrednictvom

dvoijitého kliknutia na ich pociatoc¢ny vstup (onStart) IE'
Skuste iné klticové spravanie.

Vela jednoducho pouZitelnych poli je k dispozicii v Paneli priecinok kniznice.
Tu je par prikladov a navod ako sam objavit dalsie.

Ako vytvorit aplikaciu aby NAO chodil ?

Potiahnutim a pustenim presun Motion > MoveTo box.

Klikni na na tlaéidlo\ Parameter z pola.

Nastavte parametre.
Aby sa dala ¢itat celd definicia kazdého parametra, musite drzat kurzor nad nim.




20X
Parameters
Distance X (m) T —— [ 1000000
Distance ¥ {m) w— T —— [p.000000 [
Theta (rad) w—f §— o.000000 =
Arms movement enabled | ¥
The crientation in radians for final rotation. Positive value means antidodonise,
negative valie means dockwize.
v Auto T ToooT

Reset to default

X

Prvé dva parametre definuju cielovu poziciu robota vzhladom k svojej pozicii a orientdcii ked' sa
spusta pole.

X=1a Y=0 je jeden meter pred robotom.

X=0 a Y=1 je jeden meter nalavo od robota.

Treti parameter je poZadovana orientdcia robota, stdle relativna k jeho orientdcii ked sa spustilo
pole.

Kliknite na tlacidlo OK.

Spojte Spravanie IEllna pociatocnom vstupe(onStart) so O zaciatkom boxu (onStart Input)

Kliknite na tlacidlo Play *
Vas robot chodi.

Pokracujte a vyskusajte rozne parametre pola chodze.
Ak chcete ist este dalej

Choédza je velmi zloZity pohyb, ktory nemdze byt skonstruovany pomocou kltéovych snimkov

animacie. A preto sme vyvinuli Specifické nastroje, ktoré by Vam mali pomoct. Jednym z hlavnych
modulov robota je ALMotion. Pre viac informdcii pozri NAOgi Motion.

Ako vytvorit aplikaciu aby NAO nieco povedal ?

Potiahnutim a pustenim presun pole Audio > Hlas > Hovorit do svojho vyvojového diagramu.
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Prepojte ho so zaciatkom zakladného Spravania.
Vas vyvojovy diagram by mal vyzerat takto:

Say [i=]

L+ EE

Dvojitym klikom na pole Hovorit by sa mal dofiho dostat.
Vas vyvojovy diagram by mal vyzerat takto:

| & |root H[=]| Say <

Localized Text Say Text
English s = EI

Hella

]

o7t =
Pole Hovorit ma svoj vnutorny diagram, ktory obsahuje dve polia:
Lokalizované textové pole a pole pisma, ktoré vedu proces hovorenia.

Zmerite text v lokalizovanom textovom poli, aby NAO povedal, ¢o chcete.

Mobzete tiez zmenit:
Jazyk NAO-a, vid Ako zmenit NAO-v jazyk,
Hlasitost NAO-vho hlasu, vid' Ako nastavit hlasitost NAO-a.

Kliknite na tlac¢idlo Prehrat *
Robot povie Vas text.

Ak sa chcete vratit do hlavného vyvojového diagramu, kliknite na koren na ceste pola (vid Panel
vyvojového diagramu).




Ak chcete objavit pole:

Vyberte priec¢inok z panela Pole kniznice.

Potiahnutim a pustenim ho presurte do Panela vyvojovy diagram.

Ak sa tam nachadza, kliknite na tlac¢idlo Parameter A\ z pola.
Precitajte si celu definiciu kazdého parametra tak, Ze podrzite kurzor nad nim.

21
| Parameters
Distanice X {m) T [ 1.000000 =]
Distance ¥ {m) s [ 0.000000 [ %]
Theta {rad) w— B— |0.000000 =

Arms movement enabled '

The orientation in radians for final rotation. Positive value means antidodosise,
negative value means dockwise.
¥ Auto TTTOooT

Reset to default

=

Preskimajte kazdy vstup a vystup pola podrzanim kurzora nad nim.

Dvakrat kliknite na pole a preskimajte jeho obsah.

Ako zmenit jazyk NAO ?

Potiahnutim a pustenim presuri pole Audio > Hlas > Nastavit jazyk do svojho vyvojového
diagramu.




Prepojte ho so zaciatkom zdkladného Spravania.
Vas vyvojovy diagram by mal vyzerat takto:

FoGt 0

. N

Kliknite na tlacidlo Parameter Y z pola.

Vyberte si jazyk a kliknite na tlacidlo OK.
Poznamka

Zvoleny jazyk musi byt v robotovi nainstalovany.

Ako nastavit hlasitost NAO ?

V Choregraphe je viacero moznosti ako nastavit hlasitost Vasho robota.
MoézZete:

Kliknutim na tladidlo Hlasitost v Paneli nastrojov.

Zobrazi sa posuvny ovladac, ktory Vam umozni nastavit zvuk.

B =10/

@)) G © « & W

Robot View [

-
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)
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Nastavenie hlasitosti pomocou Webovej stranky NAO-a.




Ako zmenit u NAO aktivnu kameru ?
Ak chcete vypnut kameru pomocou Choregraphe, spravte to pomocou pola Vyber kameru:

Potiahnutim a pustenim presun pole Videnie > Vybrer kameru do svojho vyvojového diagramu.

A
Kliknite na tlacidlo Prehrat * a spustite tak spravanie:

Pockajte az pokym Choregraphe neukonci posielanie spravania robotovi.

Dvakrat kliknite na jeden alebo druhy vstup do pola.
Uvidite panel svideo monitorom, ktory kamera zmenila.
Ak chcete zobrazit panel video monitora, vid ¢ast Ako zobrazit /skyt panely.

Osvedcené postupy

Nabijanie NAO-a
Zapojte adaptér do NAO-vho chrbta, zatial ¢o on je v stabilnej polohe a nechajte ho nabijat
minimalne 2 hodiny. Pocas nabijania by nemal chodit ani leZat na zemi.

Ethernetovy kabel

Ked' je NAO zapojeny do siete Ethernet, nemal by chodit, leZat alebo vykonavat spravanie, ktoré by
mohlo pohnut jeho hlavou velmi daleko (najméa naklapanie hlavy dozadu), pretozZe zastréka moze
poskodit jeho hlavu. Odporica sa WiFi pripojenie.

Ruky

Ked' je NAO vypnuty, nehrajte sa s jeho prstami a nekrutte jeho rukami.




Bezpecné polohy

NAO musi byt v stabilnej polohe, ak sa nepouZiva alebo ak sa nabija, tak ako na obrazku.

Bezpeclny priestor

Musite dat pozor, aby NAO nepadol. Ak sa to napriek tomu stane, nesmie zrazit Ziaden objekt alebo
padnut z vysokého povrchu ako je stol. Bezpecny pracovny priestor je znazorneny na obrazkoch.

Sposob ako umiestiiujete NAO-a je tieZ dolezity, aby sa zabranilo padu alebo zraneniu. Umiestnite ho
do stabilnej polohy, ked'stlacate tlacidlo na hrudi alebo ked zapajate kabel. Predtym ako sa zacne
hybat sa uistite, Ze to mozZe vykonat zo svojej sticasnej pozicie.

Pri vypnuti je najlepsia pozicia lah na chrbte bez zapojeného kébla.




Odporucania

Upozornenie: Prijmite vSetky nevyhnutné opatrenia, aby ste zabezpecili, Ze NAO nebude priamo ani
nepriamo zni¢eny svojim okolim. Nevyvijajte naftho velku silu a chrante ho pred padmi. Nenechajte
NAO-a chodit po hrubych kobercoch a rohozkach, matracoch a $atdch. NAO sa bude pohybovat
dookola spravne, ak je podlaha ploch3, tvrda a hladka.Neblokujte jeho senzory a nevkladajte cudzie
predmety do jeho tela. NAO-a nepouzivajte vonku.

Manipuldcia: Ak potrebujete narabat alebo hybat s NAO-m, najlepsie je chytit ho oboma rukami
okolo pasa / trupu. Netahajte ho za ruky, nohy alebo hlavu.

Voda: Nevystavujte NAO-a vode v akejkolvek forme, pretoze méze déjst k trvalému poskodeniu.
Najma v pripade, ak NAO-a premiestriujete z chladného do teplého prostredia, moze déjst ku
kondenzacii na jeho povrchu alebo vo vnutri. V takom pripade NAO-a pred zapnutim vysuste.
Teplota: NAO je navrhnuty tak, aby fungoval v rozmedzi tepl6t 10 — 35 °C (50 — 95F).

Vlhkost: NAO je navrhnuty tak, aby fungoval v relativnej vihkosti v rozmedzi 10 % - 90%.

Elektricky Sok: Nepokusajte sa upravovat alebo rozoberat NAO-a, pretoze mébzete spdsobit poruchu /
poskodenie alebo uraz elektrickym priadom.

Deti a domace zvierata: nenechdvajte deti a domace zvierata manipulovat s NAO-om bez dozoru.
Uskladnenie: ak nemate v imysle pouzivat NAO-a dlhsiu dobu, vyberte z neho baterku a ulozte ho na
suchom mieste pri teplote v rozmedzi 0 — 45 °C (32 — 113 F). Majte na pamati, Ze pocas skladovania
sa batéria bude vybijat. Rovnako sa bude aj kapacita batérie ¢asom znizovat.

Preprava: robot sa musi vidy prepravovat v origindlnom baleni alebo v $pecialnom kufri od Aldebaran
Robotics. Akékolvek iné balenie mbze poskodit robota a mozete stratit narok na zaruku.
Manipuldcia s batériou: nevystavujte batériu teplotdm nad 45 °C (113F). Chrarite pdly batérie pred
prachom a cudzimi predmetmi.

Cistenie: NAO-a aj nabijacku ¢istite makkou suchou handri¢kou. Nepouzivajte rozpustadla.
Neolejujte kiby alebo iné pohyblivé &asti robota.

Litium-iénové dobijatelné batérie su recyklovatelné. Mozete poméct chranit nase Zivotné prostredie
tym, Ze vratite pouZité batérie do zbernych dvorov vo Vasom okoli.

Informacie o siefovom adaptéri najdete v samostanom manuadle.

Bezpecnostné pravidla

Pravidelne kontrolujte sietovy adaptér pred podmienkami, ktoré moézu mat za pricinu vznik
poZziaru, sposobit elektricky Sok alebo zranenie osdb ( ako napr. poskodenie kablov, ¢epeli,
oplastenia). V takom pripade adaptér nepouZzivajte az pokym ho nenahradite
neposkodenym. Robot sa musi pouzivat iba s originalnym adaptérom a batériou. PouZitie
iného typu adaptéra a / alebo batérie méze poskodit robota a mézete stratit narok na
zaruku. Ak je poskodeny vonkajsi kabel, musi byt okamzZite vymeneny alebo opraveny
vyrobcom, autorizovanym servisom alebo kvalifikovanou osobou, aby sa predislo moznému
nebezpecenstvu.Vietok material uréeny na upevriovanie alebo balenie nie je sucastou
robota a mali by ste ho umiestnit mimo dosahu deti. NepouZivajte poskodené alebo
vytecené litium-idnové batérie. Ak sa nepouzivaju origindlne batérie, hrozi nebezpecéenstvo
vybuchu. Pouzivajte iba batérie od vyrobcu Aldebaran. PouZité batérie zlikvidujte podla
pokynov vyrobcu. Pri nespravnom pouzivani mozu batérie v tomto zariadeni spbsobit poZiar
alebo chemické popalenie. Batériu nerozoberajte, nevystavujte teplotam nad 60 °C (140 F)
alebo nespalujte. Pouzitu batériu urychlene odstrante. UdrZujte mimo dosahu deti.
Nerozoberajte ju a nevhadzujte do ohna.Batériu nehadzte, ani na fiu neukladajte tazké
predmety. Nevyvijajte na nu silny tlak alebo néarazy. V pripade problémov s elektrickou
sietou, nabijacku ihned odpoijte.




